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方法 「3 〕的3K2一 K相差不大
。

当3 < i <5时
,

s s o R预编码复杂度分

别为6 K2 + 6K
,

8 K2 + S K
,

l o KZ+ l o K相比较N e u m a n n预编码的K3 ,

2 K3一 KZ ,

3K3一 2K2

有一个量级的提升
。

3 结论

本文将 。
二 】。

一 `

设定为阂值
,

当迭代次数为 5次时
,

停止迭

代
,

比较了迭代次数为 2到5次时2种方法的区别
,

由上述数据

可得
,

当迭代次数 , , 2 时
,

基于N eu m
an

n 的预编码计算复杂度

为
.。伏

`
,

,

对R Z F预编码的复杂度改善并不明显
。

而对任意的迭

代次数来说
,

基于 S S OR的预编码的计算复杂度都是训。
。

当

迭代次数
,

越来越大
,

本文提出的基于 S S OR的预编码方法通

过迭 代的方式
,

避 免了大尺寸矩 阵的求逆
,

相 比基于

N e u m a n n 的预编码方法降低了一个量级的复杂度
。

同时
,

自适

应的迭代方法
,

也避免了过多迭代带来的计算开销以及迭代

不够造成的性能缺失
。
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提高了学生的参与度
,

只需在座位上起立就可以完成控制示 术与其他技术相结合
,

如人脸识别技术可以自动点名等
,

从

教机
。

这种教学方式用于和学生互动性强的课程
,

如物联网 而带来全新的教学体验
。

工程概论
、

英语
、

德育课程等
,

其他课程有待考证
。

如体感技
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